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- Notice d’installation

Le moteur LT 50 CSI RTS est
congu pour motoriser les volets roulants
et les stores.

Il est équipé d'un systeme d'ouver-
ture et de fermeture de secours des
volets roulants et des stores en cas de
coupure de courant : la mise en place
d'une manivelle de secours spécifi-
que permet I'ouverture et la fermeture
manuelle du volet roulant ou du store.
Le réglage des fins de course haute et
basse du moteur s’effectue par boutons
poussoir. Les boutons poussoir sont
recouverts d’'un capot de protection qui
assure |'étanchéité de la téte du moteur
lorsque celui-ci est installé en extérieur
avec les boutons poussoir orientés
vers le haut.

1. Sécurité

1.1 Généralités

Ce produit Somfy doit étre installé par
un professionnel de la motorisation et
de l'automatisation de I'habitat auquel
cette notice est destinée.

Avant toute installation, vérifier la
compatibilit¢ de ce produit avec les
équipements et accessoires associés.
Cette notice décrit I'installation, la mise
en service et le mode d'utilisation de ce
produit.

L'installateur doit par ailleurs, se confor-
mer aux normes et a la législation en
vigueur dans le pays d'installation, et
informer ses clients des conditions
d'utilisation et de maintenance du
produit.

Toute utilisation hors du domaine
d’application défini par Somfy est non
conforme. Elle entrainerait, comme tout
irrespect des instructions figurant dans
cette notice, I'exclusion de la responsa-
bilité et de la garantie Somfy.
1.2 Consignes générales de
sécurité
1. Ne jamais immerger le moteur !
2. Eviter les chocs !
3. Eviter les chutes !
4. Ne jamais percer le moteur !
5. Toujours faire une boucle sur le cable
d’alimentation pour éviter la pénétration
d’eau dans le moteur !

»  Voir Figure A
1.3 Conditions d’utilisation
- Vérifier que le moteur est livré avec
le capot de protection et en option avec
les tirettes de réglage.
- Utiliser un anneau de sortie et une
manivelle de secours, équipés d’'un axe
carré de 6 mm ou d’'un axe hexagonal
de 7 mm (accessoires non livrés).

2. Installation
2.1 Préparation du moteur
- Monter la couronne (1) et la roue (2)
sur le moteur.
- Mesurer la longueur (L1) entre la téte
du moteur et I'extrémité de la roue.

»  Voir Figure B
2.2 Préparation du tube
- Couper le tube d’enroulement a la
longueur désirée.
- Ebavurer le tube d’enroulement et
éliminer les copeaux.
- Pour les tubes d’enroulement lisses,
découper une encoche selon les cotes

suivantes : e =4 mm ; h =28 mm
»  Voir Figure C
2.3 Assemblage moteur - tube
- Glisser le moteur dans le tube
d’enroulement.
- Pour les tubes d’enroulement lisses,
positionner I'encoche découpée sur la
couronne.
- Fixer le tube d’enroulement sur la
roue avec 4 vis parker @5 mm ou 4
rivets pop acier @ 4,8 mm placés a :
- au moins 5 mm de l'extrémité
extérieure de laroue : L1 -5, et
- au plus 15 mm de l'extrémité
extérieure de la roue.
Attention : les vis ou les rivets pop ne
doivent pas étre fixés sur le moteur
mais uniquement sur la roue.
»  Voir Figure D
2.4 Mise en place de tirettes de
réglage (option)
En option, deux tirettes de réglage sont
livrées avec le moteur. Ces tirettes
permettent de manipuler les boutons
poussoir de réglage lorsqu’ils ne sont
pas accessibles.
- Enlever le capot de protection.
- Installer les tirettes sur la téte du
moteur.
Attention ! En cas d'utilisation des tiret-
tes, le capot de protection ne peut pas
étre remis en place.
»  Voir Figure E
2.5 Montage de la manivelle de
secours
- Fixer 'anneau de sortie adapté sur la
téte du moteur.
»  Voir Figure F

2.6 Montage du tube motorisé
- Monter le tube motorisé sur le support
embout.

- Monter le tube motorisé sur le support
moteur.

- Mettre 'anneau d’arrét en place.

»  Voir Figure G
2.7 Cablage

- Couper l'alimentation secteur.
- Connecter le moteur selon les infor-
mations du tableau ci-dessous :

230V 120 V Cable
50 Hz 60 Hz
Bleu Blanc Neutre (N)
Marron Noir Phase
Vert-Jaune |Vert Terre

»  Voir Figure H

3. Mise en service
Pour mettre le moteur en service, un
point de commande RTS doit étre

enregistré.

Attention : Seul un moteur doit étre
alimenté a la fois !

Attention : Ne pas utiliser de point de

commande de type Inis RT / Inis RTS
pour effectuer la mise en service !

3.1 Enregistrement du point de
commande RTS

- Enlever le capot de protection.

- Appuyer en méme temps sur les
boutons poussoir blanc et jaune pour
les enclencher.

- Mettre sous tension.

- Appuyer en méme temps sur les
touches Montée / Descente du point

de commande RTS : le volet roulant /

le store fait un va-et-vient, le point de

commande est pré-enregistré dans le
moteur.
»  Voir Figure |

3.2 Controéle du sens de rota-

tion

- Appuyer sur la touche Montée du

point de commande RTS :

a) Si le volet roulant/ le store monte,
le sens de rotation est correct. :
passer au paragraphe «Réglage des
fins de course».

b) Si le volet roulant/ le store
descend, le sens de rotation est
incorrect : passer a I'étape suivante

- Appuyer sur la touche STOP/My du

point de commande RTS jusqu’au va-

et-vient du moteur : le sens de rotation
est modifié.

- Appuyer sur la touche Montée du

point de commande RTS pour contréler

le sens de rotation.
»  Voir Figure J

3.3 Réglage des fins de course

3.3.1 Fin de course basse

- Descendre le volet roulant/ le store en

position basse souhaitée en appuyant

sur la touche Descente du point de
commande RTS.

- Lacher la touche Descente une fois le

volet roulant/ le store en position basse

atteinte.

- Si besoin, ajuster la position du volet

roulant / du store avec les touches

Montée et Descente.

- Se mettre face a la téte du moteur :

a) Si le volet roulant / le store
descend a droite de la téte, appuyer

sur le bouton jaune pour le déblo-
quer: la fin de course basse est
réglée.

b)  Si le volet roulant / le store
descend a gauche de la téte, appuyer
sur le bouton blanc pour le débloquer :
la fin de course basse est réglée.

»  Voir Figure K

3.3.2 Fin de course haute

- Monter le volet roulant/ le store en

position haute souhaitée en appuyant

sur la touche Montee.

- Lacher la touche Montée une fois le

volet roulant/ |e stcre en position haute

atteinte.

- Si besoin, ajuster la position du volet

roulant / du siore avec les touches

Montée et Descente.

- Se mettre face a la téte du moteur :

a) Si le volet roulant / le store
descend a droite de la téte, appuyer
sur le bouton blanc pour le déblo-
quer: la fin de course haute est
réglée.

b) Si le volet roulant / le store
descend a gauche de la téte,
appuyer sur le bouton jaune pour le
débloquer : la fin de course haute est
réglée.

»  Voir Figure L

J

The LT 50 CSI RTS motor is designed
to drive a roller shutter or awning.

It is equipped with a back-up system
used to open and close the roller shut-
ter or awning in the event of a power
outage: the roller shutter or awning can
be manually opened and closed using
a special integrated crank.

The upper and lower end limits of the
motor can be adjusted using push-
buttons. The push-buttons are covered
by a protective housing which ensures
the motor head is sealed when instal-
led outdoors with the push-buttons
facing upwards.

1. Safety

1.1 General information

This Somfy product must be installed
by a professional motorisation instal-
ler, for whom these instructions are
intended.

Never begin installing without first
checking the compatibility of this
product with the associated equipment
and accessories.

These instructions describe how to
install, commission and use/operate
this product.

Moreover, the installer must comply
with current standards and legislation
in the country in which the product is
being installed, and inform his custo-
mers of the operating and maintenance
conditions for the product.

Any usage outside of applications

06/2008
\ _ AR )L
\ -
Installation defined by Somfy constitutes non-
Instructions compliance, and is therefore not cove-

red by the guarantee. In this event,
as for all usage not consistent with
the instructions given herein, Somfy
accepts no responsibility for harm or
damage.
1.2 General safety advice
1. Never immerse the motor in liquid!
2. Avoid impacts!
3. Do not drop it!
4. Never drill holes in the motor!
5. Always make a loop in the power
supply cable to prevent water entering
the motor!

»  See illustration A
1.3 Operating conditions
- Check that the motor has been
supplied with the protective housing
and, optionally, with the adjustment
pull tabs.
- Use a crank handle and emergency
crank fitted with a 6 mm square pin or
7 mm hexagonal pin (accessories not
supplied).

2. Installation
2.1 Motor preparation
- Fit the crown (1) and drive wheel (2)
to the motor.
- Measure the length (L1) between the
motor head and the end of the drive
wheel.

»  See illustration B
2.2 Tube preparation
- Cut the roller tube to the required
length.
- Deburr the roller tube and remove
the swarf.

- For smooth roller tubes, cut a notch
with the following measurements: e = 4
mm; h =28 mm

»  See illustration C
2.3 Motor/tube assembly
- Slide the motor into the roller tube.
- For smooth roller tubes, position the
notch previously cut on the crown.
- Fix the roller tube to the drive wheel

- Mount the motorised tube on the
motor bracket.
- Fit the stop ring.

»  See illustration G
2.7 Wiring
- Switch off the power supply.
- Connect the motor according to the
information in the table below:

with 4 x @ 5 mm self-tapping screws or ggoHv ‘1$§0HV Wire
4 steel pop rivets of & 4.8 mm located: z z
- atleast 5 mm from the farend of |1 |Blue White Neutral (N)
the drive wheel: L1 - 5, and 2 |Brown Black Live
- no more than 15 mm from the far
end of the drive wheel: 3 |Yellow/[Green Earth
N.B.: the screws or pop rivets must Green
only be attached to the drive wheel and

not to the motor.

»  See illustration D
2.4 Fitting the adjustment pull
tabs (optional)
The motor can be supplied, optionally,
with two adjustment pull tabs. These
pull tabs can be used to operate the
adjustment push-buttons when they
are not accessible.
- Remove the protective housing.
- Fit the pull tabs on the motor head.
Caution! The protective housing cannot
be refitted when using these pull tabs.

»  See illustration E
2.5 Fitting the emergency
crank
- Fix the appropriate crank handle on
the motor head.

»  See illustration F
2.6 Fitting the motorised tube
- Mount the motorised tube on the end
bracket.

»  See illustration H

3. Commissioning
To commission the motor, an RTS
control point must be programmed.
N.B.: Only one motor can be powered
at a time!
N.B.: Do not use the Inis RT/Inis RTS
control point for commissioning!
3.1 Programming the RTS
control point
- Remove the protective housing.
- Press simultaneously on the white
and yellow push-buttons to operate
them.
- Switch on the power supply.
- Simultaneously press the Up/Down
buttons on the RTS control point: the
roller shutter/awning moves for a few
seconds and the control point is pre-
programmed in the motor.

»  See illustration |

3.2 Checking the direction of

rotation

- Press the RTS control point "Up"

switch:

a) If the roller shutter or awning
is raised, the direction of rotation is
correct: move onto the section entit-
led "Adjusting the end limits".

b) If the roller shutter or awning is
lowered, the direction of rotation is
incorrect: move onto the next step

- Press the RTS control point STOP/

My button until the motor moves for a

few seconds: the direction of rotation

has been modified.

- Press the RTS control point Up button

to check the direction of rotation.

»  See illustration J

3.3 Adjusting the end limits

3.3.1 Lower end limit

- Lower the roller shutter or awning to

the required position by pressing on

the RTS control point "Down" button.

- Release the "Down" button when the

roller shutter or awning reaches the

required lowered position.

- If necessary, adjust the position of

the roller shutter/awning with the Up

and Down buttons.

- Looking at the motor head end-on:

a) If the roller shutter or awning
lowers from the right-hand side of
the head, press the yellow button to
unlock it: the lower end limit is set.

b) If the roller shutter or awning
lowers from the left-hand side of
the head, press the white button to
unlock it: the lower end limit is set.

»  See illustration K

3.3.2 Upper end limit

- Raise the roller shutter or awning to

the required raised position by pres-

sing on the "Up" button.

- Release the "Up" button when the

roller shutter or awning reaches the

required raised position.

- If necessary, adjust the position of

the roller shutter/awning with the Up

and Down buttons.

- Looking at the motor head end-on:

a) If the roller shutter or awning
lowers from the right-hand side of
the head, press the white button to
unlock it: the upper end limit is set.

b) If the roller shutter or awning
lowers from the left-hand side of
the head, press the yellow button to
unlock it: the upper end limit is set.

»  Seeillustration L
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- 3.4 Controle des réglages

- Controler le réglage des fins de course haute et

basse a I'aide du point de commande RTS.
- Appuyer sur le bouton PROG du point de commande RTS
pour enregistrer le premier point de commande.

»  Voir Figure M
3.5 Montage du capot de protection
- Si le moteur est utilisé sur un store, en extérieur, boutons
poussoir orientés vers le haut et sans tirettes, alors remettre le
capot de protection en place.
- Dans toutes les autres conditions de montage, par exemple
boutons poussoir orientés vers le bas ou utilisation de tirettes
de réglage, ne pas remettre le capot de protection en place.

»  Voir Figure N

4. Paramétrage
4.1 Ajout/Suppression de points de commande
RTS et RT
4.1.1 Point de commande RTS
- Prendre un point de commande RTS enregistré dans le
moteur.
- Faire un appui long sur le bouton PROG du point de
commande RTS enregistré jusqu’au va-et-vient du moteur : le
moteur est en mode programmation.
- Faire un appui bref sur le bouton PROG du point de
commande RTS a ajouter ou a supprimer : le moteur effectue
un va-et-vient, le point de commande RTS est enregistré ou
supprimé du moteur.

»  Voir Figure O
4.1.2 Point de commande Inis RT/ Inis RTS
- Prendre un point de commande RTS enregistré dans le
moteur.
- Faire un appui long sur le bouton PROG du point de
commande RTS enregistré jusqu’au va-et-vient du moteur : le
moteur est en mode programmation.
- Etablir un contact entre la plage PROG et le support de pile
de I'Inis RT / Inis RTS : le moteur effectue un va-et-vient, I'lnis
RT / Inis RTS est enregistré ou supprimé du moteur.

»  Voir Figure P
4.2 Ajout/Suppression de capteurs RTS
- Prendre un point de commande RTS enregistré dans le
moteur.
- Faire un appui long sur le bouton PROG du point de
commande RTS enregistré jusqu’au va-et-vient du moteur : le
moteur est en mode programmation.
- Faire un appui bref sur le bouton PROG du capteur RTS a
ajouter ou a supprimer : le moteur effectue un va-et-vient, le
capteur RTS est enregistré ou supprimé du moteur.

»  Voir Figure Q
4.3 Réglage des positions intermédiaires
4.3.1 Définition
Le moteur LT 50 CSI RTS permet de définir et d’enregistrer
deux positions intermédiaires du volet roulant / du store :

- une position intermédiaire haute, dite IP1, accessible
lorsque le volet roulant / le store est en position haute,
- une position intermédiaire basse, dite IP2, accessible
lorsque le volet roulant / le store est en position basse.
Si le volet roulant / le store n’a pas été déplacé depuis plus de
3 min, un simple appui sur la touche STOP/MY permet I'acces
le déplacement en position intermédiaire. Si le volet roulant / le
store a été déplacé il y a moins de 3 min, deux appuis succes-
sifs sur la touche STOP/My permettent le déplacement en posi-
tion intermédiaire.
4.3.2 Position intermédiaire haute - IP1
- Monter le volet roulant / le store en fin de course haute.
- Appuyer sur la touche STOP/My.
- Appuyer ensuite en méme temps sur les touches Descente et
STOP/My : le volet roulant / le store descend.
- Appuyer sur la touche STOP/My lorsque le volet roulant / le
store est a la bonne position.
- Si besoin, ajuster la position du volet roulant / du store avec
les touches Montée et Descente.
- Appuyer sur la touche STOP/My jusqu’au va-et-vient du
moteur : la position intermédiaire 1 IP1 est enregistrée.
» Voir Figure R
4.3.3 Position intermédiaire basse - IP 2
- Descendre le volet roulant / le store en fin de course basse.
- Appuyer sur la touche STOP/My.
- Appuyer ensuite en méme temps sur les touches Montée et
STOP/My : le volet roulant / le store monte.
- Appuyer sur la touche STOP/My lorsque le volet roulant / le
store est a la bonne position.
- Si besoin, ajuster la position du volet roulant / du store avec
les touches Montée et Descente.
- Appuyer sur la touche STOP/My jusqu’au va-et-vient du
moteur : la position intermédiaire 2 IP2 est enregistrée.
»  Voir Figure S
4.3.4 Modification des positions intermédiaires
- Suivre la procédure de réglage décrite au paragraphe
« Position intermédiaire 1 - IP1» ou « Position intermédiaire 2
-1P2 ».
Attention : le volet roulant / le store ne doit se trouver ni en posi-
tion intermédiaire 1 IP1 ni en position intermédiaire 2 IP2.
»  Voir Figures R, S
4.3.5 Suppression d’une position intermédiaire
- Appuyer sur la touche STOP/My pour atteindre la position
intermédiaire IP1 ou IP2 a supprimer.
- Appuyer sur la touche STOP/My jusqu’au va-et-vient du
moteur : la position intermédiaire est supprimée.
» Voir Figure T
5. Utilisation
5.1 Utilisation des positions intermédiaires
Les positions intermédiaires sont accessibles lorsque le volet

roulant / le store est en position de fin de course haute ou
basse.

5.1.1 Dernier déplacement du volet / du store réalisé il
y a plus de 3 min
- Appuyer sur la touche STOP/My pour atteindre la position
intermédiaire enregistrée : Le volet roulant / le store se met en
mouvement et s’arréte en position intermédiaire.
5.1.2 Dernier déplacement du volet / du store réalisé il
y a moins de 3 min
- Appuyer sur la touche STOP/My une premiére fois.
- Appuyer une deuxiéme fois sur la touche STOP/My pour
atteindre la position intermédiaire enregistrée: Le volet
roulant / le store se met en mouvement et s’arréte en position
intermédiaire.
5.2. Utilisation de la manivelle de secours
Attention ! Ne jamais commander le volet roulant / le store a
I'aide d’'un point de commande RTS pendant ['utilisation de la
manivelle de secours !
- Couper 'alimentation secteur.
- Glisser le crochet de la manivelle de secours Somfy dans
'anneau.
- Tourner la manivelle pour monter ou descendre le volet
roulant / le store.

»  Voir Figure U

6. Remise a zéro
6.1 Avec un point de commande RTS enregistré
dans le moteur
Attention : Cette remise a zéro supprime tous les points de
commandes, les capteurs et les positions intermédiaires
enregistrés.
Attention : Ne réaliser la double coupure de courant qu'au
niveau du moteur a remettre a zéro !
Attention : Ne pas utiliser de point de commande de type Inis
RT / Inis RTS pour effectuer la remise a zéro !
- Mettre le volet roulant/le store a mi-hauteur.
- Couper I'alimentation secteur pendant 2 s.
- Remettre I'alimentation secteur entre 5s et 15 s.
- Couper l'alimentation secteur pendant 2 s.
- Remettre I'alimentation secteur : le volet roulant / le store se
met en mouvement quelques secondes.
Remarque : si le volet roulant / le store est en fin de course
haute ou basse alors il effectuera un bref va-et-vient.
- Appuyer sur le bouton PROG du point de commande RTS
jusqu’au va-et-vient du moteur :
»  Tous les points de commande RTS, les capteurs RTS et
les positions intermédiaires sont effacés.
- Suivre les procédures du chapitre « Paramétrage » pour
ajouter des points de commande RTS, des capteurs RTS et
des positions intermédiaires.
»  Voir Figure V

6.2 Avec un nouveau point de commande RTS
Attention : Cette remise a zéro supprime tous les points de
commandes et les capteurs enregistrés, par contre les posi-
tions intermédiaires sont gardées.
Attention : Ne réaliser la double coupure de courant qu’au
niveau du moteur a remettre a zéro !
Attention : Ne pas utiliser de point de commande de type Inis
RT / Inis RTS pour effectuer la remise a zéro !
- Mettre le volet roulant/le store a mi-hauteur.
- Couper l'alimentation secteur pendant 2 s.
- Remettre I'alimentation secteur entre 5 s et 15 s.
- Couper l'alimentation secteur pendant 2 s.
- Remettre 'alimentation secteur : le volet roulant / le store se
met en mouvement quelques secondes.
Remarque : si le volet roulant / le store est en fin de course
haute ou basse alors il effectuera un bref va-et-vient.
- Appuyer sur le bouton PROG du point de commande RTS
jusqu’au va-et-vient du moteur :

»  Tous les points de commande RTS et les capteurs RTS

sont effacés et
» Le nouveau point de commande RTS est enregistré
dans le moteur.
- Suivre les procédures du chapitre « Paramétrage » pour
ajouter des points de commande RTS et des capteurs RTS.
»  Voir Figure W
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- 3.4 Checking the settings

- Check the setting of the upper and lower end limits

using the RTS control point.
- Press the RTS control point PROG button to program the first
control point.

»  See illustration M
3.5 Fitting the protective housing
- If the motor is used outdoors on an awning with the push-
buttons facing upwards and without pull tabs, the protective
housing should be refitted.
- For all other fitting arrangements such as the push-buttons
facing downwards or using adjustment pull tabs, for example,
the protective housing should not be fitted.

»  See illustration N

4. Parameter setting
4.1 Adding/Deleting RTS and RT control points
4.1.1 RTS control point
- Find an RTS control point programmed in the motor.
- Press and hold the RTS programmed control point PROG
button until the motor moves for a few seconds: the motor is in
programming mode.
- Quickly press the RTS control point PROG button to add or
delete: the motor moves for a few seconds and the RTS contiol
point is programmed or deleted from the motor.
) See iliustration O
4.1.2 Inis RT/Inis RTS control point
- Find an RTS control point programmed in the motor.
- Press and hold the RTS programmed control point PROG
button until the motor moves for a few seconds: the motor is in
programming mode.
- Form a contact between the metal PROG plate and the battery
mounting for the Inis RT/Inis RTS: the motor moves for a few
seconds and the Inis RT/Inis RTS control point is programmed
or deleted from thie motor.
»  See illustration P
4.2 Adding/Deleting RTS sensors
- Find an RTS control point programmed in the motor.
- Press and hold the RTS programmed control point PROG
button untii the motor moves for a few seconds: the motor is in
programming mode.
- Quickly press the RTS sensor PROG button to add or delete:
the motor moves for a few seconds and the RTS sensor is
programmed or deleted from the motor.
»  See illustration Q
4.3 Setting intermediate positions
4.2.1 Definition
The LT 50 CSI RTS motor allows two intermediate positions of
the roller shutter/awning to be defined and programmed:
- one upper intermediate position, called IP1, accessible
when the roller shutter/awning is in the raised position,
- one lower intermediate position, called IP2, accessible

when the roller shutter/awning is in the lowered position,
If the roller shutter/awning has not been moved for more than
3 minutes, a single press on the STOP/MY button will access
movement in the intermediate position. If the roller shutter/
awning has been moved less than 3 minutes previously, the
STOP/MY button must be pressed twice in succession to
access movement in the intermediate position.
4.3.2 Upper intermediate position - IP1
- Raise the roller shutter/awning to the upper end limit.
- Press the STOP/My button.
- Then simultaneously press the Down and STOP/My buttons:
the roller shutter/awning is lowered.
- Press the STOP/My button when the roller shutter or awning
reaches the required position.
- If necessary, adjust the position of the roller shutter/awning
with the Up and Down buttons.
- Press the STOP/My button until the motor moves for a few
seconds: IP1 intermediate position 1 is programmed.
See illustration R
4.3.3 Lower intermediate position - IP 2
- Lower the roller shutter/awning to the lower end limit.
- Press the STOP/My button.
- Then simultaneously press the Up and STOP/My buttons: the
roller shutter/awning is raised.
- Press the STOP/My button when the roller shutter or awning
reaches the required position.
- If necessary, adjust the position of the roller shutter/awning
with the Up and Down buttons.
- Press the STOP/My button until the motor moves for a few
seconds: IP2 intermediate position 2 is programmed.
See illustration S
4.3.4 Modifying intermediate positions
- Follow the adjustment procedure given in the section entit-
led «Intermediate position 1 - IP1» or «Intermediate position
2-1P2».
N.B.: the roller shutter/awning must not be in either interme-
diate position 1 IP1 or intermediate position 2 IP2.
» Seeillustrations R, S
4.3.5 Deleting an intermediate position
- Press the STOP/My button to find the IP1 or IP2 intermediate
position to be deleted.
- Press the STOP/My button until the motor moves for a few
seconds: the intermediate position is deleted.
»  See illustration T

5. Operation
5.1 Using intermediate positions

The intermediate positions can be accessed when the roller
shutter/awning is at the upper or lower end limit.

5.1.1 Shutter/awning last moved more than

3 minutes ago

- Press the STOP/My button to find the programmed interme-

diate position: The roller shutter/awning starts to move and

stops in the intermediate position.

5.1.2 Shutter/awning last

3 minutes ago

- Press the STOP/My button once.

- Press the STOP/My button again to find the programmed

intermediate position: The roller shutter/awning starts to move

and stops in the intermediate position.

5.2. Operating the emergency crank

Caution! Never operate the roller shutter or awning using an

RTS control point while using the emergency crank!

- Switch off the power supply.

- Hook the Somfy emergency crank into the ring.

- Turn the crank to raise or lower the roller shutter or awning.
»  Seeillustration U

moved less than

6. Resetting
6.1 With an RTS control point programmed in
the motor.
N.B.: This reset deletes all control points, sensors and interme-
diate positions programmed.
N.B.: Only switch off the current for the motor to be reset!
N.B.: Do not use the Inis RT/Inis RTS control point for
resetting!
- Place the roller shutter/awning in the mid-height position
- Cut the power supply for 2 seconds.
- Switch the power supply back on for 5 to 15 seconds.
- Cut the power supply for 2 seconds.
- Switch the power supply back on: the roller shutter/awning
moves for a few seconds.
Caution : if the roller shutter/awning is in the upper or lower end
limit position it will move up and down briefly..
- Press the RTS control point PROG button until the motor
moves for a few seconds:
»  All the RTS control points, RTS sensors and interme-
diate positions are cleared.
- Follow the procedures in the «Parameter setting» section to
RTS control points, RTS sensors and intermediate positions.
»  See illustration V
6.2 With a new RTS control point
N.B.: This reset deletes all control points and sensors program-
med, but the intermediate positions are retained.
N.B.: Only switch off the current for the motor to be reset!
N.B.: Do not use the Inis RT/Inis RTS control point for
resetting!
- Place the roller shutter/awning in the mid-height position
- Cut the power supply for 2 seconds.
- Switch the power supply back on for 5 to 15 seconds.
- Cut the power supply for 2 seconds.
- Switch the power supply back on: the roller shutter/awning

moves for a few seconds.
Caution : if the roller shutter/awning is in the upper or lower end
limit position it will move up and down briefly.
- Press the RTS new control point PROG button until the motor
moves for a few seconds:

» all the RTS control points and RTS sensors are cleared

and

»  the new RTS control point is programmed in the motor.
- Follow the procedures in the «Parameter setting» section to
RTS control points and RTS sensors.

»  Seeillustration W
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